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Différences centrées
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Différences centrées pour les dérivées secondes

fle+h) =2f(x) + flx—h)
h2

Extrapolation de Richardson
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Formules de Newton-Cotes
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Quadratures de Gauss-Legendre

_ S 1 1 .
n =1, racines: —4/3,4/3, poids: 1,1

n = 2, racines: —/ 2,0, \/g, poids: 3,8, 2.



Normes matricielles

n

||A]l1 = max Z lai;] | All2 = (valeur propre maximum de A7 A)'/2
1<j<n £
1/2

n n

Al = max Ylagl  JAle = | 3 lay]
=== ij=1
Nombre de conditionnement x(A4) = [|Al|||A71].
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Simplexe: Variable qui sort de la base:  arg minepja,; >0 7
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Newton-Raphson pour un systéme

Ty =Ty — <8F(;)(xxk)>_lF(ka)v

Quasi-Newton: mise a jour de la matrice

(g/g_l - Ak—ldk—l)dz—l

Ap = Ap_1 +
di1dy,—y




